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Zasto su vazni aktuatori?

m Aktuatori su smesteni u mnogim proizvodima za korisnicke,
iIndustrijske I industrijske, medicinske i vojne primene.




Zasto su vazni aktuatori?

= Minijaturizacija aktuatora dovodi do minijaturizacije
proizvoda.




Zasto su vazni aktuatori?

= Minijaturizacija aktuatora dovodi do minijaturizacije
proizvoda.




Osnove aktuatora

m Aktuatori su uredaji koji pretvaraju elektricne ili
fluidne ulaze u mehanicke izlaze, kao sto su
pozicija, sila, ugao ili moment.

m Klasifikacija | evaluacija najvaznijih aktuatorskih
koncepata moze se podeliti u tri glavne grupe:

= Elektromehanicki aktuatori;
= Aktuatori koji koriste snagu fluida;

= Alternativni aktuatorski koncepti (inteligentni, mikro
aktuatorti).




Podela aktuatora

m Podela je nacCinjena u odnosu na ogranicenja primene.
s Ovde se razmatraju aktuatorima malih snaga (< 5/10 kW).
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&, Elektromagnetni aktuatori

m Elektromagnetski aktuatori pretvaraju energiju
elektromagnetnog polja u mehaniCku energiju koja izaziva
Kretanje.

m Pogodni su za “srednje” pogonske momente i sile, kao i
pomake u “srednjem” domenu.

Moton (rotacijski i linearni)




Elektromagnetni aktuatori

ZVUCnik

Aktuator za otvaranje vrata.




Elektromagnetni aktuatori

Ventl sa solencidom

Zvutni aktuator sa hard diskom




Pneumatski aktuatori

m Pneumatski aktuatori koriste pritisak vazduha za pokretanje
komponenti.

m Veliki iznosi sila | mali pomaci.

FPneumatskl leptirast ventll Fneumatskl cilindr




Pneumatski aktuatori

FPneumatski motor

Pneumatska busilica




Hidraulicni aktuatori

= Hidraulicni aktuatori koriste pritisak teCnosti za pokretanje
komponenti.

m Pogodni za generiranje velikih sila i srednjih pomaka.

Hidraulicki cilindar _ B -
Hidraulicka dizalica




& Hidraulicni aktuatori

Hidraulitka disk kocnica

Hidraulicki motor




@ Hidrauli¢ni aktuatori

Hidraulicki viljuskar

Hidraulicka presa




Piezoelektricki aktuatori

m Piezoelektricki aktuatori koriste elektrostatiCki pritisak
kristala za pomak komponenti.

m Pogodni su za srednje sile i male pomake.

Fiezo aktuatori

Piezo kontroler za nanopozicioniranje




Piezo aktuatori za pogon paralelnih
robota (6D kinematika).

Ultrasoniéni piezo motor




Termicki aktuatori

m Koriste toplotu za pomak komponenti.

m Pogodni za primene u kojima su potrebne male sile i mali
pomaci.

Termometri

Glava ink-jet printera




Pozicija aktuatora u sistemu automatske
regulacije

= Sema sistema automatske regulacije
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& Elementi sistema automatske regulacije

m Objekti upraviljanja (Cime se sve moze upravljati):
proizvodni procesi, postrojenja, robotski procesi,
alatna postrojenja itd.

m Struktura sistema automatskog upravljanja (kako
se upravlja procesima)

= Regulator (upravljacki uredaji - “mozak” sistema
upravljanja) integrisani operacioni pojacavaci:
= preklopni sklopovi
= digitalni logicki sklopovi
= mikroracunari i programabilni logicki uredaji (PLC).




& Elementi sistema automatske regulacije

m Aktuatori (izvrsni uredaji) - uredaji koji direktno deluju
na proces:

= jednosmerni, naizmenicni i koracni motori,
= tiristorska i tranzistorska pojacala snage,
= pneumatski i hidraulicki motori,
= pneumatski I hidraulicki razvodnici,
= regulacijski ventili.

s Merni uredaji (senzori)

= merni detektori za polozaj, pomak, ugao, brzinu, silu,
temperaturu, nivo, pritisak | protok.
s Matematicki opis fizickih pojava u elementima
automatskih procesa.
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# Komponente aktuatora

PojaCavaci snage — upravljanje tokom energije
(elektroenergije)

= tiristorska,

= tranzistorska,

= postojenja.

Primena: elektroenergetika, elektromotorni pogoni
Pogon izvrsnog clana — upravljanje kretanjem cvrstinh
tela

= motori (elektriCki, pneumatski, hidraulicki).

Primena: gradevinska | poljoprivredna postrojenja,
roboti.




& Komponente aktuatora

Pojacavaci snage — energije (elektroenergije)
Upravljanje strujom, materijom, plinovima, tecnostima
= Ventili

= Pumpe

s Uredaj za doziranje

Primena: procesna tehnika.

Upravljanje tokom energije (elektroenergije).
= prigusnica (L),

= transformator.




@ Primer: upravljanje nivoom te¢nosti u
bazenu




@, Primer: upravljanje nivoom te¢nosti u
bazenu
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Primer: upraviljanje nivoom tecnosti u
bazenu
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|zbor aktuatora

m Za izbor odgovarajuceg aktuatora mogu se posmatrati
razliCiti principl.
Najcesce se koriste sledeci principi:
= Upravljanje strujom, materijom, plinovi, teChostima
m zavisnost sile u odnosu na linearnu brzinu pozicioniranja;
m zavisnost sile u odnosu na pozicioniranja;
= odnos energija/tezina.
= Sto se tice intervala pozicioniranja, najsire intervale imaju
elektromehanicki koncepti.




